Przedmiar robot

Remont i przebudowa szpitala-oddzial wewnetrzny l6Zkowy strona lewa

Szpital w Lipnie ul. Nieszawska 6

rzeczowych
KNNR
50716-010-040

kanatach elektroinstalcyjnych -YKY 5x16
Charakterystyka Robot. Tablica: 0716
Jak w zalozeniach szczegotowych

krotnosé= 1,00

Lp. Podstawa Opis robét Jedn. Obmiar
ustalenia miary
1. Wewnetrzne linie zasilajace
1 2 3 4 5
wg nakladow Rury winidurowe o Srednicy do 37 mm ukltadane n.t. w m 60,00
rzeczowych betonie
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0103
50103-030-040 1.Sprawdzenie droznos$ci rur
2.Cigcie
3.Potlaczenie rur
4. Wprowadzenie rur do puszek i innych elementow
instalacji
5.Umocowanie rur do podtoza
6.Umocow anie uchwytow do podioza
krotnosé= 1,00
wg naktadow Ukiadanie kabli o masie do 0,5 kg/m w rurach, m 40,00
rzeczowych pustakach lub kanalach zamknietych - YKY 5x10
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0713
50713-010-040 Jak w zatozeniach szczegotowych
krotnosé= 1,00
wg nakladow Uktadanie kabli o masie do 0,5 kg/m w rurach, m 20,00
rzeczowych pustakach lub kanatach zamknietych - YKY 5x16
KNNR Charakterystyka Robot. Tablica: 0713
50713-010-040 Jak w zalozeniach szczegotowych
krotnosé= 1,00
wg naktadow Ukitadanie kabli o masie do 0,5 kg/m w korytach i m 240,00
rzeczowych kanatach elektroinstalcyjnych - YKY 5x10
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0716
50716-010-040 Jak w zatozeniach szczegotowych
krotnosé= 1,00
wg nakladow Ukiadanie kabli o masie do 0,5 kg/m w korytach i m 140,00
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wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50406-010-020

Aparaty elektryczne o masie do 2,5 kg - rozlqczniki
bezpiecznikowe RBK 00C 1004

Charakterystyka Robot: Tablica: 0406

1.Wyznaczenie miejsca wbudowania

2.Wykonanie otworow

3.0bsadzenie kotkdéw lub $rub rozporowych
4.Cze$ciowe rozebranie i ztozenie aparatu
5.Zamocowanie aparatu

6.Podtaczenie i oznaczenie przewodow

krotnosé= 1,00

szt

6,00

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50406-010-020

Aparaty elektryczne o masie do 2,5 kg - zaciski N i PE
Charakterystyka Robot: Tablica: 0406
1.Wyznaczenie miejsca wbudowania
2.Wykonanie otworow
3.0bsadzenie kotkéw lub $rub rozporowych
4.Cze$ciowe rozebranie i ztozenie aparatu
5.Zamocowanie aparatu
6.Podlaczenie i oznaczenie przewodow

krotnosé= 1,00

szt

12,00

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
51203-040-020

Podliqczanie przewodow pojedynczych o przekroju zyty
do 16 mm2 pod zaciski lub bolce
Charakterystyka Robot: Tablica: 1203
1.Ucigcie przewodu
2.Zdjecie izolacji
3.0czyszczenie zyty
4.Podlaczenie przewodow
Uwaga:
Dla kol.03-07 naktady na montaz koncéwek
kablowych kalkuluje si¢ na
podstawie tablicy 1204

krotnosé= 1,00

szt

30,00

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
51204-020-020

Montaz koncowek kablowych przez zaciskanie, przekroj
zyt do 16 mm2

Charakterystyka Robot: Tablica: 1204

1.Zalozenie na obrobiony koniec przewodu koncowki
Dla kol.01-05:

2.Zacisnigcie praska koncowki

Dla kol.06-10

2.Przylutowanie koncowki do przewodu

Dla kol.11-14:

2.Zabezpieczenie izolacji ponizej obrobionego konca
przewodu

3.Spawanie koncoéwki

krotnosé= 1,00

szt

30,00
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10| wg naktadow Podlqczenie rozlgcznikow bezpiecznikowych szt 6,00
rzeczowych Charakterystyka Robot: Tablica: 0406
Kal.ind. 1.Wyznaczenie miejsca wbudowania
2.Wykonanie otworow
3.0bsadzenie kotkdéw lub $rub rozporowych
4.Cze$ciowe rozebranie i ztozenie aparatu
5.Zamocowanie aparatu
6.Podtaczenie i oznaczenie przewodow
krotnosé= 1,00
2. Montaz koryt kablowych plastikowych
1 2 3 4 5
11| wg naktadow Kanaty instalacyjne z PCW o szerokosci podstawy do m 86,00
rzeczowych 250 mm w podiozu 250x50
KNNR

50111-050-040

Charakterystyka Robot: Tablica: 0111
1.Trasowanie

2.0dmierzanie i ucigcie listew

Dla kol.01:

3.Przygotowanie kleju

4.Zamocowanie listew do podloza z zastosowaniem
wszystkich czynno$ci

przewidzianych instrukcja technologiczng klejenia
Dla kol.03-05:

3.Wykonanie §lepych otworéw
4.0sadzenie kotkdéw rozporow ych
Dla kol.02-05:
5.Wiercenie otworéw w listwach
6.Umocowanie listew za pomoca wkr¢tow
7.Zmontowanie pozostatych elementow laczonych i
pokryw
Dla kol.03-06:
Zatozenie klamer

krotnosé= 1,00
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12

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50111-010-040

mm w podtozu betonowym - 90x60
Charakterystyka Robot: Tablica: 0111
1.Trasowanie
2.0dmierzanie i ucigcie listew
Dla kol.01:
3.Przygotowanie kleju
4.Zamocowanie listew do podloza z zastosowaniem
wszystkich czynno$ci
przewidzianych instrukcja technologiczna klejenia
Dla kol.03-05:
3.Wykonanie $lepych otworow
4.0sadzenie kotkéw rozporow ych
Dla kol.02-05:
5.Wiercenie otworéw w listwach
6.Umocowanie listew za pomocg wkr¢tow
7.Zmontowanie pozostatych elementéw taczonych i
pokryw
Dla kol.03-06:
Zatozenie klamer

krotnosé= 1,00

Kanaly instalacyjne z PCW o szerokosci podstawy do 60

86,00

13

wg nakladow
rzeczowych
Kalind

Montaz drzwiczek rewizyjnych
Charakterystyka Robot: Tablica: 0406
1.Wyznaczenie miejsca wbudowania
2.Wykonanie otworow

3.0bsadzenie kotkoéw lub $rub rozporowych
4.Czgséciowe rozebranie i ztozenie aparatu
5.Zamocowanie aparatu

6.Podlaczenie i oznaczenie przewodow

krotnoscé= 1,00

szt

12,00

3. Instalacja elektryczna gniazd 230V kat.II

2

3

14

wg nakladow
rzeczowych

KNR
4-031001-05-040

Wykucie recznie bruzd dla przewodow wtynkowych na
podiozu z cegly

Charakterystyka Robot: Tablica: 1001

1.Trasowanie

2.Kucie z odbiciem warstwy tynku

3.Sprawdzenie wymiarow bruzdy

Przy mechanicznym kuciu:

4.Montaz i demontaz zasilania sprzgtu

krotnoscé= 1,00

84,00
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15| wg naktadow Mechaniczne przebijanie otworow o diugosci do 1/2 szt 14,00
rzeczowych cegly w Scianach lub stropach dla rur o srednicy do 25
KNR mm
4-031003-01-020 | Charakterystyka Robot: Tablica: 1003
1.Trasowanie otworow
2.Montaz i demontaz zasilania sprzgtu mechanicznego
3.Przebicie otworu
4.Sprawdzenie wymiaréw
krotnosé= 1,00
16 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 m 125,00
rzeczowych mm2 ukladane p.t.w gotowych bruzdach w podlozu
KNNR innym niz beton YDYp 3x2,5
50205-010-040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0205
1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i ucigcie
3.Mocowanie przewodu do podtoza przy pomocy drutu
wiazatkowego, zaprawy
gipsowej
4.0Otwieranie i zamykanie puszek, odgaleznikow lub
skrzynek rozgateznych
krotnosé= 1,00
17| wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 m 224,00
rzeczowych mm2 w gotowych korytkach i na drabinkach, ukiadane
KNNR bez mocowania
50209-010-040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0209
1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i ucigcie
3.Otwieranie i zamykanie puszek odgal¢znikow i
skrzynek odgateznych
4.Utozenie przewodu w korytk ach i na drabinkach
Dla kol.04-05:
5.Umocowanie przewodow na uchwytach
bez§rubowych
krotnosé= 1,00
18 | wg naktadow Podlqczenie zestawow nadtozkowych szt 35,00
rzeczowych Charakterystyka Robot: Tablica: 0406
Kal.ind. 1.Wyznaczenie miejsca wbudowania

2.Wykonanie otworow

3.0bsadzenie kotkdéw lub $rub rozporowych
4.Cze$ciowe rozebranie i ztozenie aparatu
5.Zamocowanie aparatu

6.Podlaczenie i oznaczenie przewodow

krotnosé= 1,00
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19 | wg naktadow Przygotowanie podloza pod osprzet instalacyjny. szt 6,00
rzeczowych Mocowanie osprzetu na zaprawie cementowej lub
KNNR gipsowej z wykonaniem slepych otworow w podiozu z
50301-110-020 cegly

Charakterystyka Robot. Tablica: 0301
1.Trasowanie
Dla kol.01-03, 07-12:
2.Wykonanie §lepych otwor6w mechanicznie

Dla kol.04:

2.Wstrzeliwanie kotkow

Dla kol.05-06:

2.Ucigcie i przyspawanie plaskownika

3.Wykonanie konsolek i przyspawanie

4.0czyszczenie i pomalowanie konsolek i

ptaskownikow

Dla kol.07-09:

3.Wykonanie konsolek

4.0sadzenie konsolek

5.Pomalowanie konsolek

Dla kol.01-03:

3.0sadzenie kotkow rozporowych

Dla kol.13-14:

2.Wykonanie otworow w plycie gipsowej izolacyjne;j

lub w blasze

krotnosé= 1,00

20 | wg naktadow Przygotowanie podtoza pod osprzet instalacyjny. szt 18,00
rzeczowych Mocowanie osprzetu na zaprawie cementowej lub
KNNR

50301-100-020

gipsowej z wykonaniem slepych otworow w podtozu z
gazobetonu

Charakterystyka Robot. Tablica: 0301
1.Trasowanie

Dla kol.01-03, 07-12:

2.Wykonanie $lepych otworéw mechanicznie
Dla kol.04:

2.Wstrzeliwanie kotkow

Dla kol.05-06:

2.Ucigcie i przyspawanie plaskownika
3.Wykonanie konsolek i przyspawanie
4.0czyszczenie i pomalowanie konsolek i
ptaskownikow

Dla kol.07-09:

3.Wykonanie konsolek

4.0sadzenie konsolek

5.Pomalowanie konsolek

Dla kol.01-03:

3.0sadzenie kolkow rozporowych

Dla kol.13-14:

2.Wykonanie otworow w plycie gipsowej izolacyjne;j
lub w blasze

krotnosé= 1,00
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21 | wg naktadow Puszki instalacyjne podtynkowe o srednicy do 60 mm szt 6,00
rzeczowych pojedyncze
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0302
50302-010-020 1.Przygotowanie zaprawy gipsowej lub
wapienno-cementowe;j
2.Wycigcie otworéw w puszkach do wprowadzenia rur i
przewodoéw
3.Zamocowanie puszki do gotowego podtoza z
wyrdéwnaniem powierzchni
Dla kol.05-06:
4.Podtaczenie i przedzwonienie przewodow
krotnosé= 1,00
22 | wg naktadow Puszki instalacyjne podtynkowe o srednicy do 80 mm o 3 szt 18,00
rzeczowych wylotach z pierscieniami odgaleznymi
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0302
50302-050-020 1.Przygotowanie zaprawy gipsowej lub
wapienno-cementowe;j
2.Wycigcie otworéw w puszkach do wprowadzenia rur i
przewodoéw
3.Zamocowanie puszki do gotowego podtoza z
wyréwnaniem powierzchni
Dla kol.05-06:
4.Podtaczenie i przedzwonienie przewodow
krotnosé= 1,00
23 | wg naktadow Gniazda instalacyjne wtyczkowe ze stykiem ochronnym, szt 6,00
rzeczowych podtynkowe 2-biegunowe podwdjne. Obciqzalnosé 10 A,
KNNR przekroj przewodu do 2,5 mm2
50308-030-020 Charakterystyka Robot: Tablica: 0308
1.Rozmontowanie gniazda
2.Zamocowanie gniazda
3.Podtaczenie przewodow
4.Sprawdzenie dziatania
krotnosé= 1,00
4. Instalacja elektryczna gniazd 230V kat.III
1 2 3 5
24 | wg naktadow Wykucie recznie bruzd dla przewodow wtynkowych na m 274,00
rzeczowych podtozu z cegly

KNR
4-031001-05-040

Charakterystyka Robot: Tablica: 1001
1.Trasowanie

2.Kucie z odbiciem warstwy tynku
3.Sprawdzenie wymiaréw bruzdy
Przy mechanicznym kuciu:

4 Montaz i demontaz zasilania sprze¢tu

krotnosé= 1,00
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25 | wg naktadow Mechaniczne przebijanie otworow o diugosci do 1/2 szt 18,00
rzeczowych cegly w Scianach lub stropach dla rur o srednicy do 25
KNR mm
4-031003-01-020 | Charakterystyka Robot: Tablica: 1003
1.Trasowanie otworow
2.Montaz i demontaz zasilania sprzgtu mechanicznego
3.Przebicie otworu
4.Sprawdzenie wymiaréw
krotnosé= 1,00
26 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 m 345,00
rzeczowych mm2 ukladane p.t.w gotowych bruzdach w podlozu
KNNR innym niz beton YDYp 3x2,5
50205-010-040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0205
1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i ucigcie
3.Mocowanie przewodu do podtoza przy pomocy drutu
wiazatkowego, zaprawy
gipsowej
4.0Otwieranie i zamykanie puszek, odgaleznikow lub
skrzynek rozgateznych
krotnosé= 1,00
27 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 m 328,00
rzeczowych mm2 w gotowych korytkach i na drabinkach, ukiadane
KNNR bez mocowania
50209-010-040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0209
1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i ucigcie
3.Otwieranie i zamykanie puszek odgal¢znikow i
skrzynek odgateznych
4.Utozenie przewodu w korytk ach i na drabinkach
Dla kol.04-05:
5.Umocowanie przewodow na uchwytach
bez§rubowych
krotnosé= 1,00
28 | wg naktadow Podlqczenie zestawow nadtozkowych szt 35,00
rzeczowych Charakterystyka Robot: Tablica: 0406
Kal.ind. 1.Wyznaczenie miejsca wbudowania

2.Wykonanie otworow

3.0bsadzenie kotkdéw lub $rub rozporowych
4.Cze$ciowe rozebranie i ztozenie aparatu
5.Zamocowanie aparatu

6.Podlaczenie i oznaczenie przewodow

krotnosé= 1,00
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29 | wg naktadow Przygotowanie podloza pod osprzet instalacyjny. szt 54,00
rzeczowych Mocowanie osprzetu na zaprawie cementowej lub
KNNR gipsowej z wykonaniem slepych otworow w podiozu z
50301-110-020 cegly

Charakterystyka Robot. Tablica: 0301
1.Trasowanie
Dla kol.01-03, 07-12:
2.Wykonanie §lepych otwor6w mechanicznie

Dla kol.04:

2.Wstrzeliwanie kotkow

Dla kol.05-06:

2.Ucigcie i przyspawanie plaskownika

3.Wykonanie konsolek i przyspawanie

4.0czyszczenie i pomalowanie konsolek i

ptaskownikow

Dla kol.07-09:

3.Wykonanie konsolek

4.0sadzenie konsolek

5.Pomalowanie konsolek

Dla kol.01-03:

3.0sadzenie kotkow rozporowych

Dla kol.13-14:

2.Wykonanie otworow w plycie gipsowej izolacyjne;j

lub w blasze

krotnosé= 1,00

30 | wg naktadow Przygotowanie podtoza pod osprzet instalacyjny. szt 45,00
rzeczowych Mocowanie osprzetu na zaprawie cementowej lub
KNNR

50301-100-020

gipsowej z wykonaniem slepych otworow w podtozu z
gazobetonu

Charakterystyka Robot. Tablica: 0301
1.Trasowanie

Dla kol.01-03, 07-12:

2.Wykonanie $lepych otworéw mechanicznie
Dla kol.04:

2.Wstrzeliwanie kotkow

Dla kol.05-06:

2.Ucigcie i przyspawanie plaskownika
3.Wykonanie konsolek i przyspawanie
4.0czyszczenie i pomalowanie konsolek i
ptaskownikow

Dla kol.07-09:

3.Wykonanie konsolek

4.0sadzenie konsolek

5.Pomalowanie konsolek

Dla kol.01-03:

3.0sadzenie kolkow rozporowych

Dla kol.13-14:

2.Wykonanie otworow w plycie gipsowej izolacyjne;j
lub w blasze

krotnosé= 1,00
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31 | wg naktadow Puszki instalacyjne podtynkowe o srednicy do 60 mm szt 54,00
rzeczowych pojedyncze
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0302
50302-010-020 1.Przygotowanie zaprawy gipsowej lub
wapienno-cementowe;j
2.Wycigcie otworéw w puszkach do wprowadzenia rur i
przewodoéw
3.Zamocowanie puszki do gotowego podtoza z
wyrdéwnaniem powierzchni
Dla kol.05-06:
4.Podtaczenie i przedzwonienie przewodow
krotnosé= 1,00
32 | wg naktadow Puszki instalacyjne podtynkowe o srednicy do 80 mm o 3 szt 45,00
rzeczowych wylotach z pierscieniami odgaleznymi
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0302
50302-050-020 1.Przygotowanie zaprawy gipsowej lub
wapienno-cementowe;j
2.Wycigcie otworéw w puszkach do wprowadzenia rur i
przewodoéw
3.Zamocowanie puszki do gotowego podtoza z
wyréwnaniem powierzchni
Dla kol.05-06:
4.Podtaczenie i przedzwonienie przewodow
krotnosé= 1,00
33 | wg naktadow Gniazda instalacyjne wtyczkowe ze stykiem ochronnym, szt 38,00
rzeczowych podtynkowe 2-biegunowe podwdjne. Obciqzalnosé 10 A,
KNNR przekroj przewodu do 2,5 mm2
50308-030-020 Charakterystyka Robot: Tablica: 0308
1.Rozmontowanie gniazda
2.Zamocowanie gniazda
3.Podtaczenie przewodow
4.Sprawdzenie dziatania
krotnosé= 1,00
34 | wg naktadow Gniazda instalacyjne wtyczkowe ze stykiem ochronnym, szt 16,00
rzeczowych bryzgoszczelne 2-biegunowe podtynkowe. Obciqzalnosé
KNNR 16 A, przekroj przewodu do 2,5 mm2
50308-050-020 Charakterystyka Robot: Tablica: 0308
1.Rozmontowanie gniazda
2.Zamocowanie gniazda
3.Podtaczenie przewodow
4.Sprawdzenie dziatania
krotnosé= 1,00
5. Instalacja elektryczna o$wietlenia nocnego i miejscowego kat.II
2 3 4 5
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35 | wg naktadow Wykucie recznie bruzd dla przewodow wtynkowych na m 242,00
rzeczowych podiozu z cegly
KNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1001
4-031001-05-040 1.Trasowanie
2.Kucie z odbiciem warstwy tynku
3.Sprawdzenie wymiaréw bruzdy
Przy mechanicznym kuciu:
4 Montaz i demontaz zasilania sprze¢tu
krotnosé= 1,00
36 | wg naktadow Mechaniczne przebijanie otworow o diugosci do 1/2 szt 14,00
rzeczowych cegly w Scianach lub stropach dla rur o srednicy do 25
KNR mm
4-031003-01-020 | Charakterystyka Robot: Tablica: 1003
1.Trasowanie otworow
2.Montaz i demontaz zasilania sprz¢tu mechanicznego
3.Przebicie otworu
4.Sprawdzenie wymiaréw
krotnosé= 1,00
37 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 m 298,00
rzeczowych mm2 ukladane p.t.w gotowych bruzdach w podlozu
KNNR innym niz beton YDYp 3x1,5
50205-010-040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0205
1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i ucigcie
3.Mocowanie przewodu do podtoza przy pomocy drutu
wiazatkowego, zaprawy
gipsowej
4.0Otwieranie i zamykanie puszek, odgateznikow lub
skrzynek rozgateznych
krotnosé= 1,00
38 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 m 320,00
rzeczowych mm2 w gotowych korytkach i na drabinkach, ukiadane

KNNR
50209-010-040

bez mocowanian - YDYp 3x1,5

Charakterystyka Robot: Tablica: 0209
1.Rozwinigcie przewodow

2.0dmierzenie i ucigcie

3.Otwieranie i zamykanie puszek odgateznikow i
skrzynek odgateznych

4.Utozenie przewodu w korytk ach i na drabinkach
Dla kol.04-05:

5.Umocowanie przewodow na uchwytach
bezsrubowych

krotnosé= 1,00

System kosztorysowania WINBUD Kosztorys Start (wer. 2010.30)
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39 | wg naktadow Podlqczenie zestawow nadtozkowych szt 35,00

rzeczowych Charakterystyka Robot: Tablica: 0406

Kal.ind. 1.Wyznaczenie miejsca wbudowania

2.Wykonanie otworow
3.0bsadzenie kotkdéw lub $rub rozporowych
4.Cze$ciowe rozebranie i ztozenie aparatu
5.Zamocowanie aparatu
6.Podtaczenie i oznaczenie przewodow
krotnosé= 1,00

40 | wg naktadow Przygotowanie podtoza pod osprzet instalacyjny. szt 23,00

rzeczowych Mocowanie osprzetu na zaprawie cementowej lub

KNNR

50301-110-020

gipsowej z wykonaniem slepych otworow w podiozu z
cegly
Charakterystyka Robot: Tablica: 0301
1.Trasowanie
Dla kol.01-03, 07-12:
2.Wykonanie §lepych otwor6w mechanicznie
Dla kol.04:
2.Wstrzeliwanie kotkow
Dla kol.05-06:
2.Ucigcie i przyspawanie ptaskownika
3.Wykonanie konsolek i przyspawanie
4.0czyszczenie i pomalowanie konsolek i
ptaskownikow
Dla kol.07-09:
3.Wykonanie konsolek
4.0sadzenie konsolek
5.Pomalowanie konsolek
Dla kol.01-03:
3.0sadzenie kotkow rozporowych
Dla kol.13-14:
2.Wykonanie otwordw w ptycie gipsowej izolacyjnej
lub w blasze

krotnosé= 1,00

System kosztorysowania WINBUD Kosztorys Start (wer. 2010.30)
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41 | wg naktadow Przygotowanie podloza pod osprzet instalacyjny. szt 19,00
rzeczowych Mocowanie osprzetu na zaprawie cementowej lub
KNNR gipsowej z wykonaniem slepych otworow w podiozu z
50301-100-020 gazobetonu
Charakterystyka Robot. Tablica: 0301
1.Trasowanie
Dla kol.01-03, 07-12:
2.Wykonanie §lepych otwor6w mechanicznie
Dla kol.04:
2.Wstrzeliwanie kotkow
Dla kol.05-06:
2.Ucigcie i przyspawanie plaskownika
3.Wykonanie konsolek i przyspawanie
4.0czyszczenie i pomalowanie konsolek i
ptaskownikow
Dla kol.07-09:
3.Wykonanie konsolek
4.0sadzenie konsolek
5.Pomalowanie konsolek
Dla kol.01-03:
3.0sadzenie kotkow rozporowych
Dla kol.13-14:
2.Wykonanie otworow w plycie gipsowej izolacyjne;j
lub w blasze
krotnosé= 1,00
42 | wg naktadow Puszki instalacyjne podtynkowe o srednicy do 60 mm szt 23,00
rzeczowych pojedyncze
KNNR Charakterystyka Robot. Tablica: 0302
50302-010-020 1.Przygotowanie zaprawy gipsowej lub
wapienno-cementowe;j
2.Wycigcie otworéw w puszkach do wprowadzenia rur i
przewodoéw
3.Zamocowanie puszki do gotowego podtoza z
wyréwnaniem powierzchni
Dla kol.05-06:
4.Podtaczenie i przedzwonienie przewodow
krotnosé= 1,00
43 | wg naktadow Puszki instalacyjne podtynkowe o srednicy do 80 mm o 3 szt 19,00
rzeczowych wylotach z pierscieniami odgateznymi
KNNR Charakterystyka Robot. Tablica: 0302

50302-050-020

1.Przygotowanie zaprawy gipsowej lub
wapienno-cementowe;j

2.Wycigcie otworéw w puszkach do wprowadzenia rur i
przewodow

3.Zamocowanie puszki do gotowego podtoza z
wyréwnaniem powierzchni

Dla kol.05-06:

4.Podtaczenie i przedzwonienie przewodow

krotnoscé= 1,00

System kosztorysowania WINBUD Kosztorys Start (wer. 2010.30)
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44

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50306-020-020

Laqczniki instalacyjne jednobiegunowe podtynkowe w
puszkach instalacyjnych
Charakterystyka Robot: Tablica: 0306
1.Rozmontowanie tacznikow lub przyciskow
2.Umocowanie do gotowego podtoza
3.Podtaczenie przewodow
4.Sprawdzenie dziatania

krotnosé= 1,00

szt

23,00

45

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50502-020-090

Oprawy oswietleniowe przykrecane Ametyst 2x18 Aw 3H
Charakterystyka Robot: Tablica: 0502
1.Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy
2.Przygotowanie podtoza do zamocowania oprawy
3.Rozpakowanie oprawy

4.0czyszczenie oprawy

5.0twarcie 1 zamknigcie op rawy

6.0bcigcie i zarobienie koncoéw przewodow
7.Wyposazenie oprawy w zrodta §wiatta, zaptonniki i
sprawdzenie przed

zamontowaniem

8.Zamotowanie oprawy

9.Podlaczenie

10.Uzupetienie oprawy w odbtys$niki, ostony, siatki i
klosze

krotnosé= 1,00

kpl

14,00

46

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50502-020-090

Oprawy oswietleniowe przykrecane swietlowkowe
Rubin Clear T8 4x18W

Charakterystyka Robot. Tablica: 0502
1.Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy
2.Przygotowanie podtoza do zamocowania oprawy
3.Rozpakowanie oprawy

4.0czyszczenie oprawy

5.0twarcie i zamknigcie op rawy

6.0bcigcie i zarobienie koncow przewodow
7.Wyposazenie oprawy w zrodta Swiatla, zaptonniki i
sprawdzenie przed

zamontowaniem

8.Zamotowanie oprawy

9.Podlaczenie

10.Uzupehienie oprawy w odbtys$niki, ostony, siatki i
klosze

krotnosé= 1,00

kpl

11,00

6. Instalacja elektryczna o$wietlenia ogolnego kat.ITI

System kosztorysowania WINBUD Kosztorys Start (wer. 2010.30)
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47 | wg naktadow Wykucie recznie bruzd dla przewodow wtynkowych na m 283,00
rzeczowych podiozu z cegly
KNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1001
4-031001-05-040 1.Trasowanie
2.Kucie z odbiciem warstwy tynku
3.Sprawdzenie wymiaréw bruzdy
Przy mechanicznym kuciu:
4 Montaz i demontaz zasilania sprze¢tu
krotnosé= 1,00
48 | wg naktadow Mechaniczne przebijanie otworow o diugosci do 1/2 szt 14,00
rzeczowych cegly w Scianach lub stropach dla rur o srednicy do 25
KNR mm
4-031003-01-020 | Charakterystyka Robot: Tablica: 1003
1.Trasowanie otworow
2.Montaz i demontaz zasilania sprz¢tu mechanicznego
3.Przebicie otworu
4.Sprawdzenie wymiaréw
krotnosé= 1,00
49 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 m 334,00
rzeczowych mm2 ukladane p.t.w gotowych bruzdach w podlozu
KNNR innym niz beton YDYp 3x1,5
50205-010-040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0205
1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i ucigcie
3.Mocowanie przewodu do podtoza przy pomocy drutu
wiazatkowego, zaprawy
gipsowej
4.0Otwieranie i zamykanie puszek, odgateznikow lub
skrzynek rozgateznych
krotnosé= 1,00
50 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 m 335,00
rzeczowych mm2 w gotowych korytkach i na drabinkach, ukiadane

KNNR
50209-010-040

bez mocowanian - YDYp 3x1,5

Charakterystyka Robot: Tablica: 0209
1.Rozwinigcie przewodow

2.0dmierzenie i ucigcie

3.Otwieranie i zamykanie puszek odgateznikow i
skrzynek odgateznych

4.Utozenie przewodu w korytk ach i na drabinkach
Dla kol.04-05:

5.Umocowanie przewodow na uchwytach
bezsrubowych

krotnosé= 1,00

System kosztorysowania WINBUD Kosztorys Start (wer. 2010.30)
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51 | wg naktadow Podlqczenie zestawow nadtozkowych szt 35,00

rzeczowych Charakterystyka Robot: Tablica: 0406

Kal.ind. 1.Wyznaczenie miejsca wbudowania

2.Wykonanie otworow
3.0bsadzenie kotkdéw lub $rub rozporowych
4.Cze$ciowe rozebranie i ztozenie aparatu
5.Zamocowanie aparatu
6.Podtaczenie i oznaczenie przewodow
krotnosé= 1,00

52 | wg naktadow Przygotowanie poditoza pod osprzet instalacyjny. szt 50,00

rzeczowych Mocowanie osprzetu na zaprawie cementowej lub

KNNR

50301-110-020

gipsowej z wykonaniem slepych otworow w podiozu z
cegly
Charakterystyka Robot: Tablica: 0301
1.Trasowanie
Dla kol.01-03, 07-12:
2.Wykonanie §lepych otwor6w mechanicznie
Dla kol.04:
2.Wstrzeliwanie kotkow
Dla kol.05-06:
2.Ucigcie i przyspawanie ptaskownika
3.Wykonanie konsolek i przyspawanie
4.0czyszczenie i pomalowanie konsolek i
ptaskownikow
Dla kol.07-09:
3.Wykonanie konsolek
4.0sadzenie konsolek
5.Pomalowanie konsolek
Dla kol.01-03:
3.0sadzenie kotkow rozporowych
Dla kol.13-14:
2.Wykonanie otwordw w ptycie gipsowej izolacyjnej
lub w blasze

krotnosé= 1,00

System kosztorysowania WINBUD Kosztorys Start (wer. 2010.30)
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53 | wg naktadow Przygotowanie podloza pod osprzet instalacyjny. szt 19,00
rzeczowych Mocowanie osprzetu na zaprawie cementowej lub
KNNR gipsowej z wykonaniem slepych otworow w podiozu z
50301-100-020 gazobetonu
Charakterystyka Robot. Tablica: 0301
1.Trasowanie
Dla kol.01-03, 07-12:
2.Wykonanie §lepych otwor6w mechanicznie
Dla kol.04:
2.Wstrzeliwanie kotkow
Dla kol.05-06:
2.Ucigcie i przyspawanie plaskownika
3.Wykonanie konsolek i przyspawanie
4.0czyszczenie i pomalowanie konsolek i
ptaskownikow
Dla kol.07-09:
3.Wykonanie konsolek
4.0sadzenie konsolek
5.Pomalowanie konsolek
Dla kol.01-03:
3.0sadzenie kotkow rozporowych
Dla kol.13-14:
2.Wykonanie otworow w plycie gipsowej izolacyjne;j
lub w blasze
krotnosé= 1,00
54 | wg naktadow Puszki instalacyjne podtynkowe o srednicy do 60 mm szt 50,00
rzeczowych pojedyncze
KNNR Charakterystyka Robot. Tablica: 0302
50302-010-020 1.Przygotowanie zaprawy gipsowej lub
wapienno-cementowe;j
2.Wycigcie otworéw w puszkach do wprowadzenia rur i
przewodoéw
3.Zamocowanie puszki do gotowego podtoza z
wyréwnaniem powierzchni
Dla kol.05-06:
4.Podtaczenie i przedzwonienie przewodow
krotnosé= 1,00
55 | wg naktadow Puszki instalacyjne podtynkowe o srednicy do 80 mm o 3 szt 19,00
rzeczowych wylotach z pierscieniami odgateznymi
KNNR Charakterystyka Robot. Tablica: 0302

50302-050-020

1.Przygotowanie zaprawy gipsowej lub
wapienno-cementowe;j

2.Wycigcie otworéw w puszkach do wprowadzenia rur i
przewodow

3.Zamocowanie puszki do gotowego podtoza z
wyréwnaniem powierzchni

Dla kol.05-06:

4.Podtaczenie i przedzwonienie przewodow

krotnoscé= 1,00

System kosztorysowania WINBUD Kosztorys Start (wer. 2010.30)
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56 | wg naktadow Laqczniki instalacyjne jednobiegunowe podtynkowe w szt 30,00
rzeczowych puszkach instalacyjnych
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0306
50306-020-020 1.Rozmontowanie tacznikow lub przyciskow
2.Umocowanie do gotowego podtoza
3.Podtaczenie przewodow
4.Sprawdzenie dziatania
krotnosé= 1,00
57 | wg naktadow Lqczniki instalacyjne podtynkowe w puszkach szt 4,00
rzeczowych instalacyjnych, schodowe
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0306
50306-040-020 1.Rozmontowanie tacznikow lub przyciskow
2.Umocowanie do gotowego podtoza
3.Podtaczenie przewodow
4.Sprawdzenie dziatania
krotnosé= 1,00
58 | wg naktadow Lqczniki instalacyjne bryzgoszczelne jednobiegunowe p/t szt 12,00
rzeczowych Charakterystyka Robot: Tablica: 0307
KNNR 1.Rozmontowanie tacznikow lub przyciskow
50307-010-020 2.Umocowanie do gotowego podtoza
3.Podtaczenie przewodow
4.Sprawdzenie dziatania
krotnosé= 1,00
59 | wg naktadow Laqczniki instalacyjne bryzgoszczelne swiecznikowe p/t szt 1,00
rzeczowych Charakterystyka Robot: Tablica: 0307
KNNR 1.Rozmontowanie tacznikow lub przyciskow
50307-020-020 2.Umocowanie do gotowego podtoza
3.Podtaczenie przewodow
4.Sprawdzenie dziatania
krotnosé= 1,00
60 | wg naktadow Oprawy oswietleniowe przykrecane Swietlowkowe kpl 8,00
rzeczowych Ametyst 2x18W

KNNR
50502-020-090

Charakterystyka Robot: Tablica: 0502
1.Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy
2.Przygotowanie podtoza do zamocowania oprawy
3.Rozpakowanie oprawy
4.0czyszczenie oprawy
5.0twarcie i zamknigcie op rawy
6.0bcigcie i zarobienie koncoéw przewodow
7.Wyposazenie oprawy w zrodta §wiatta, zaptonniki i

sprawdzenie przed

zamontowaniem

8.Zamotowanie oprawy
9.Podtaczenie
10.Uzupetienie oprawy w odbtysniki, ostony, siatki i

klosze

krotnosé= 1,00

System kosztorysowania WINBUD Kosztorys Start (wer. 2010.30)
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61

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50502-020-090

Oprawy oswietleniowe przykrecane swietlowkowe
Rubin Clear T8 4x18W

Charakterystyka Robot: Tablica: 0502
1.Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy
2.Przygotowanie podtoza do zamocowania oprawy
3.Rozpakowanie oprawy

4.0czyszczenie oprawy

5.0twarcie i zamknigcie op rawy

6.0bcigcie i zarobienie koncoéw przewodow
7.Wyposazenie oprawy w zrodta §wiatta, zaptonniki i
sprawdzenie przed

zamontowaniem

8.Zamotowanie oprawy

9.Podtaczenie

10.Uzupetienie oprawy w odbtys$niki, ostony, siatki i
klosze

krotnosé= 1,00

kpl

46,00

62

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50502-020-090

Oprawy oswietleniowe przykrecane swietlowkowe
Rubin Clean T8 2x18W

Charakterystyka Robot. Tablica: 0502
1.Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy
2.Przygotowanie podtoza do zamocowania oprawy
3.Rozpakowanie oprawy

4.0czyszczenie oprawy

5.0twarcie i zamknigcie op rawy

6.0bcigcie i zarobienie koncow przewodow
7.Wyposazenie oprawy w zrodta Swiatla, zaptonniki i
sprawdzenie przed

zamontowaniem

8.Zamotowanie oprawy

9.Podlaczenie

10.Uzupehienie oprawy w odbtys$niki, ostony, siatki i
klosze

krotnosé= 1,00

kpl

27,00

7. Instalacja elektryczna o$wietlenia administracyjno-nocnego

2

3

63

wg nakladow
rzeczowych

KNR
4-031001-05-040

Wykucie recznie bruzd dla przewodow wtynkowych na
podiozu z cegly

Charakterystyka Robot: Tablica: 1001

1.Trasowanie

2.Kucie z odbiciem warstwy tynku

3.Sprawdzenie wymiaréw bruzdy

Przy mechanicznym kuciu:

4 Montaz i demontaz zasilania sprze¢tu

krotnosé= 1,00

56,00

System kosztorysowania WINBUD Kosztorys Start (wer. 2010.30)

str 19



2 3 5
64 | wg naktadow Mechaniczne przebijanie otworow o diugosci do 1/2 szt 14,00
rzeczowych cegly w Scianach lub stropach dla rur o srednicy do 25
KNR mm
4-031003-01-020 | Charakterystyka Robot: Tablica: 1003
1.Trasowanie otworow
2.Montaz i demontaz zasilania sprzgtu mechanicznego
3.Przebicie otworu
4.Sprawdzenie wymiaréw
krotnosé= 1,00
65 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 m 65,00
rzeczowych mm2 ukladane p.t.w gotowych bruzdach w podlozu
KNNR innym niz beton YDYp 3x1,5
50205-010-040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0205
1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i ucigcie
3.Mocowanie przewodu do podtoza przy pomocy drutu
wiazatkowego, zaprawy
gipsowej
4.0Otwieranie i zamykanie puszek, odgaleznikow lub
skrzynek rozgateznych
krotnosé= 1,00
66 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 m 128,00
rzeczowych mm2 w gotowych korytkach i na drabinkach, ukiadane

KNNR
50209-010-040

bez mocowanian - YDYp 3x1,5

Charakterystyka Robot: Tablica: 0209
1.Rozwinigcie przewodow

2.0dmierzenie i ucigcie

3.Otwieranie i zamykanie puszek odgal¢znikow i
skrzynek odgateznych

4.Utozenie przewodu w korytk ach i na drabinkach
Dla kol.04-05:

5.Umocowanie przewodow na uchwytach
bez§rubowych

krotnosé= 1,00

System kosztorysowania WINBUD Kosztorys Start (wer. 2010.30)
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67 | wg naktadow Przygotowanie podloza pod osprzet instalacyjny. szt 12,00
rzeczowych Mocowanie osprzetu na zaprawie cementowej lub
KNNR gipsowej z wykonaniem slepych otworow w podiozu z
50301-100-020 gazobetonu
Charakterystyka Robot. Tablica: 0301
1.Trasowanie
Dla kol.01-03, 07-12:
2.Wykonanie §lepych otwor6w mechanicznie
Dla kol.04:
2.Wstrzeliwanie kotkow
Dla kol.05-06:
2.Ucigcie i przyspawanie plaskownika
3.Wykonanie konsolek i przyspawanie
4.0czyszczenie i pomalowanie konsolek i
ptaskownikow
Dla kol.07-09:
3.Wykonanie konsolek
4.0sadzenie konsolek
5.Pomalowanie konsolek
Dla kol.01-03:
3.0sadzenie kotkow rozporowych
Dla kol.13-14:
2.Wykonanie otworow w plycie gipsowej izolacyjne;j
lub w blasze
krotnosé= 1,00
68 | wg naktadow Puszki instalacyjne podtynkowe o srednicy do 80 mm o 3 szt 19,00
rzeczowych wylotach z pierscieniami odgaleznymi
KNNR Charakterystyka Robot. Tablica: 0302

50302-050-020

1.Przygotowanie zaprawy gipsowej lub
wapienno-cementowe;j

2.Wycigcie otworéw w puszkach do wprowadzenia rur i
przewodoéw

3.Zamocowanie puszki do gotowego podtoza z
wyréwnaniem powierzchni

Dla kol.05-06:

4.Podtaczenie i przedzwonienie przewodow

krotnosé= 1,00

System kosztorysowania WINBUD Kosztorys Start (wer. 2010.30)
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wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50502-020-090

Oprawy oswietleniowe przykrecane swietlowkowe
Rubin Clean T8 2x18W

Charakterystyka Robot: Tablica: 0502
1.Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy
2.Przygotowanie podtoza do zamocowania oprawy
3.Rozpakowanie oprawy

4.0czyszczenie oprawy

5.0twarcie i zamknigcie op rawy

6.0bcigcie i zarobienie koncoéw przewodow
7.Wyposazenie oprawy w zrodta §wiatta, zaptonniki i
sprawdzenie przed

zamontowaniem

8.Zamotowanie oprawy

9.Podtaczenie

10.Uzupetienie oprawy w odbtys$niki, ostony, siatki i
klosze

krotnos¢é= 1,00

kpl

12,00

8. Instalacja elektryczna o$wietlenia zapasowego

2

3

70

wg nakladow
rzeczowych

KNR
4-031001-05-040

Wykucie recznie bruzd dla przewodow wtynkowych na
podtozu z cegly

Charakterystyka Robot. Tablica: 1001

1.Trasowanie

2.Kucie z odbiciem warstwy tynku

3.Sprawdzenie wymiaréw bruzdy

Przy mechanicznym kuciu:

4. Montaz i demontaz zasilania sprzgtu

krotnosé= 1,00

68,00

71

wg nakladow
rzeczowych

KNR
4-031003-01-020

Mechaniczne przebijanie otworow o diugosci do 1/2
cegly w Scianach lub stropach dla rur o srednicy do 25
mm

Charakterystyka Robot. Tablica: 1003

1.Trasowanie otworow

2.Montaz i demontaz zasilania sprzgtu mechanicznego
3.Przebicie otworu

4.Sprawdzenie wymiarow

krotnosé= 1,00

szt

10,00
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72 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 m 86,00
rzeczowych mm2 ukladane p.t.w gotowych bruzdach w podlozu
KNNR innym niz beton YDYp 3x1,5
50205-010-040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0205
1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i ucigcie
3.Mocowanie przewodu do podtoza przy pomocy drutu
wiazatkowego, zaprawy
gipsowej
4.Otwieranie i zamykanie puszek, odgaleznikow lub
skrzynek rozgat¢znych
krotnosé= 1,00
73 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 m 134,00
rzeczowych mm2 w gotowych korytkach i na drabinkach, ukiadane
KNNR bez mocowanian - YDYp 3x1,5
50209-010-040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0209
1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i ucigcie
3.0Otwieranie i zamykanie puszek odgaleznikow i
skrzynek odgateznych
4.Utozenie przewodu w korytk ach i na drabinkach
Dla kol.04-05:
5.Umocowanie przewodoéw na uchwytach
bez$rubowych
krotnosé= 1,00
74 | wg naktadow Przygotowanie podtoza pod osprzet instalacyjny. szt 8,00

rzeczowych
KNNR
50301-100-020

Mocowanie osprzetu na zaprawie cementowej lub
gipsowej z wykonaniem slepych otworow w podtozu z
gazobetonu

Charakterystyka Robot. Tablica: 0301
1.Trasowanie

Dla kol.01-03, 07-12:

2.Wykonanie $lepych otworéw mechanicznie
Dla kol.04:

2.Wstrzeliwanie kotkow

Dla kol.05-06:

2.Ucigcie i przyspawanie plaskownika
3.Wykonanie konsolek i przyspawanie
4.0czyszczenie i pomalowanie konsolek i
ptaskownikow

Dla kol.07-09:

3.Wykonanie konsolek

4.0sadzenie konsolek

5.Pomalowanie konsolek

Dla kol.01-03:

3.0sadzenie kolkow rozporowych

Dla kol.13-14:

2.Wykonanie otworow w plycie gipsowej izolacyjnej
lub w blasze

krotnoscé= 1,00
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75 | wg naktadow Puszki instalacyjne podtynkowe o srednicy do 80 mm o 3 szt 18,00
rzeczowych wylotach z pierscieniami odgaleznymi
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0302
50302-050-020 1.Przygotowanie zaprawy gipsowej lub
wapienno-cementowe;j
2.Wycigcie otworéw w puszkach do wprowadzenia rur i
przewodoéw
3.Zamocowanie puszki do gotowego podtoza z
wyrdéwnaniem powierzchni
Dla kol.05-06:
4.Podtaczenie i przedzwonienie przewodow
krotnosé= 1,00
76 | wg naktadow Oprawy oswietleniowe przykrecane swietlowkowe kpl 15,00
rzeczowych Ametyst 2x18W
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0502
50502-020-090 1.Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy
2.Przygotowanie podtoza do zamocowania oprawy
3.Rozpakowanie oprawy
4.0czyszczenie oprawy
5.0twarcie i zamknigcie op rawy
6.0bcigcie i zarobienie koncoéw przewodow
7.Wyposazenie oprawy w zrodta Swiatla, zaptonniki i
sprawdzenie przed
zamontowaniem
8.Zamotowanie oprawy
9.Podtaczenie
10.Uzupehienie oprawy w odbtys$niki, ostony, siatki i
klosze
krotnosé= 1,00
77 | wg naktadow Oprawy oswietleniowe przykrecane zarowe z kpl 13,00
rzeczowych zamontowaniem klosza - SN-1
KNNR Charakterystyka Robot. Tablica: 0502
50502-01010-090 | 1.Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy
2.Przygotowanie podltoza do zamocowania oprawy
3.Rozpakowanie oprawy
4.0czyszczenie oprawy
5.0twarcie i zamknigcie op rawy
6.0bcigcie i zarobienie koncoéw przewodow
7.Wyposazenie oprawy w zrodta §wiatta, zaptonniki i
sprawdzenie przed
zamontowaniem
8.Zamotowanie oprawy
9.Podlaczenie
10.Uzupetienie oprawy w odbtysniki, ostony, siatki i
klosze
krotnosé= 1,00
9. Instalacja elektryczna zasilania lamp bakteriobdjczych i bezcieniowych
2 3 5
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78 | wg naktadow Wykucie recznie bruzd dla przewodow wtynkowych na m 35,00
rzeczowych podiozu z cegly
KNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1001
4-031001-05-040 1.Trasowanie
2.Kucie z odbiciem warstwy tynku
3.Sprawdzenie wymiaréw bruzdy
Przy mechanicznym kuciu:
4 Montaz i demontaz zasilania sprze¢tu
krotnosé= 1,00
79 | wg naktadow Mechaniczne przebijanie otworow o diugosci do 1/2 szt 5,00
rzeczowych cegly w Scianach lub stropach dla rur o srednicy do 25
KNR mm
4-031003-01-020 | Charakterystyka Robot: Tablica: 1003
1.Trasowanie otworow
2.Montaz i demontaz zasilania sprz¢tu mechanicznego
3.Przebicie otworu
4.Sprawdzenie wymiaréw
krotnosé= 1,00
80 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 m 45,00
rzeczowych mm2 ukladane p.t.w gotowych bruzdach w podlozu
KNNR innym niz beton YDYp 3x1,5
50205-010-040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0205
1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i ucigcie
3.Mocowanie przewodu do podtoza przy pomocy drutu
wiazatkowego, zaprawy
gipsowej
4.0Otwieranie i zamykanie puszek, odgateznikow lub
skrzynek rozgateznych
krotnosé= 1,00
81 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 m 56,00
rzeczowych mm2 w gotowych korytkach i na drabinkach, ukiadane

KNNR
50209-010-040

bez mocowanian - YDYp 3x1,5

Charakterystyka Robot: Tablica: 0209
1.Rozwinigcie przewodow

2.0dmierzenie i ucigcie

3.Otwieranie i zamykanie puszek odgateznikow i
skrzynek odgateznych

4.Utozenie przewodu w korytk ach i na drabinkach
Dla kol.04-05:

5.Umocowanie przewodow na uchwytach
bezsrubowych

krotnosé= 1,00
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82 | wg naktadow Przygotowanie podloza pod osprzet instalacyjny. szt 3,00
rzeczowych Mocowanie osprzetu na zaprawie cementowej lub
KNNR gipsowej z wykonaniem slepych otworow w podiozu z
50301-110-020 cegly

Charakterystyka Robot. Tablica: 0301
1.Trasowanie
Dla kol.01-03, 07-12:
2.Wykonanie §lepych otwor6w mechanicznie

Dla kol.04:

2.Wstrzeliwanie kotkow

Dla kol.05-06:

2.Ucigcie i przyspawanie plaskownika

3.Wykonanie konsolek i przyspawanie

4.0czyszczenie i pomalowanie konsolek i

ptaskownikow

Dla kol.07-09:

3.Wykonanie konsolek

4.0sadzenie konsolek

5.Pomalowanie konsolek

Dla kol.01-03:

3.0sadzenie kotkow rozporowych

Dla kol.13-14:

2.Wykonanie otworow w plycie gipsowej izolacyjne;j

lub w blasze

krotnosé= 1,00

83 | wg naktadow Przygotowanie podtoza pod osprzet instalacyjny. szt 4,00
rzeczowych Mocowanie osprzetu na zaprawie cementowej lub
KNNR

50301-100-020

gipsowej z wykonaniem slepych otworow w podtozu z
gazobetonu

Charakterystyka Robot. Tablica: 0301
1.Trasowanie

Dla kol.01-03, 07-12:

2.Wykonanie $lepych otworéw mechanicznie
Dla kol.04:

2.Wstrzeliwanie kotkow

Dla kol.05-06:

2.Ucigcie i przyspawanie plaskownika
3.Wykonanie konsolek i przyspawanie
4.0czyszczenie i pomalowanie konsolek i
ptaskownikow

Dla kol.07-09:

3.Wykonanie konsolek

4.0sadzenie konsolek

5.Pomalowanie konsolek

Dla kol.01-03:

3.0sadzenie kolkow rozporowych

Dla kol.13-14:

2.Wykonanie otworow w plycie gipsowej izolacyjne;j
lub w blasze

krotnosé= 1,00
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84

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50302-010-020

Puszki instalacyjne podtynkowe o srednicy do 60 mm
pojedyncze

Charakterystyka Robot: Tablica: 0302

1.Przygotowanie zaprawy gipsowej lub
wapienno-cementowe;j

2.Wycigcie otworéw w puszkach do wprowadzenia rur i
przewodoéw

3.Zamocowanie puszki do gotowego podtoza z
wyrdéwnaniem powierzchni

Dla kol.05-06:

4.Podtaczenie i przedzwonienie przewodow

krotnosé= 1,00

szt

3,00

85

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50302-050-020

Puszki instalacyjne podtynkowe o srednicy do 80 mm o 3
wylotach z pierscieniami odgaleznymi
Charakterystyka Robot: Tablica: 0302

1.Przygotowanie zaprawy gipsowej lub
wapienno-cementowe;j

2.Wycigcie otworéw w puszkach do wprowadzenia rur i
przewodoéw

3.Zamocowanie puszki do gotowego podtoza z
wyrdéwnaniem powierzchni

Dla kol.05-06:

4.Podtaczenie i przedzwonienie przewodow

krotnosé= 1,00

szt

4,00

86

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50307-030-020

Laqczniki instalacyjne z sygnalizacjq optycznq p/t

Charakterystyka Robot: Tablica: 0307
1.Rozmontowanie tacznikow lub przyciskow
2.Umocowanie do gotowego podtoza
3.Podtaczenie przewodow

4.Sprawdzenie dziatania

krotnosé= 1,00

szt

3,00

87

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50504-020-090

Oprawy bakteriobojcze i bezcieniowe
Charakterystyka Robot: Tablica: 0504
1.Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy
2.Przygotowanie podloza do zamocowania oprawy
3.Rozpakowanie oprawy

4.0czyszczenie oprawy

5.0twarcie i zamknigcie oprawy

6.0bcigcie i zarobienie koncoéw przewodow
7.Wyposazenie oprawy w zrodta §wiatta, zaptonniki i
sprawdzenie przed

zamontowaniem

8.Zamotowanie oprawy

9.Podtaczenie

10.Uzupetienie oprawy w odbtys$niki, ostony, siatki i
klosze

krotnosé= 1,00

kpl

4,00

10. Instalacja elektryczna zasilania wentylatorow
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88 | wg naktadow Wykucie recznie bruzd dla przewodow wtynkowych na m 26,00
rzeczowych podiozu z cegly
KNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1001
4-031001-05-040 1.Trasowanie
2.Kucie z odbiciem warstwy tynku
3.Sprawdzenie wymiaréw bruzdy
Przy mechanicznym kuciu:
4 Montaz i demontaz zasilania sprze¢tu
krotnosé= 1,00
89 | wg naktadow Mechaniczne przebijanie otworow o diugosci do 1/2 szt 2,00
rzeczowych cegly w Scianach lub stropach dla rur o srednicy do 25
KNR mm
4-031003-01-020 | Charakterystyka Robot: Tablica: 1003
1.Trasowanie otworow
2.Montaz i demontaz zasilania sprz¢tu mechanicznego
3.Przebicie otworu
4.Sprawdzenie wymiaréw
krotnosé= 1,00
90 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 m 35,00
rzeczowych mm2 ukladane p.t.w gotowych bruzdach w podlozu
KNNR innym niz beton YDYp 3x1,5
50205-010-040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0205
1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i ucigcie
3.Mocowanie przewodu do podtoza przy pomocy drutu
wiazatkowego, zaprawy
gipsowej
4.0Otwieranie i zamykanie puszek, odgateznikow lub
skrzynek rozgateznych
krotnosé= 1,00
91 | wg naktadow Podiqczenie wentylatorow szt 2,00
rzeczowych Charakterystyka Robot: Tablica: 0406
Kal.ind. 1.Wyznaczenie miejsca wbudowania

2.Wykonanie otworow

3.0bsadzenie kotkéw lub $rub rozporowych
4.Czgséciowe rozebranie i ztozenie aparatu
5.Zamocowanie aparatu

6.Podtaczenie i oznaczenie przewodow

krotnosé= 1,00
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92

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50301-110-020

Przygotowanie podloza pod osprzet instalacyjny.
Mocowanie osprzetu na zaprawie cementowej lub

cegly

Charakterystyka Robot. Tablica: 0301
1.Trasowanie

Dla kol.01-03, 07-12:

2.Wykonanie §lepych otwor6w mechanicznie
Dla kol.04:

2.Wstrzeliwanie kotkow

Dla kol.05-06:

2.Ucigcie i przyspawanie plaskownika
3.Wykonanie konsolek i przyspawanie
4.0czyszczenie i pomalowanie konsolek i
ptaskownikow

Dla kol.07-09:

3.Wykonanie konsolek

4.0sadzenie konsolek

5.Pomalowanie konsolek

Dla kol.01-03:

3.0sadzenie kotkow rozporowych

Dla kol.13-14:

lub w blasze

krotnosé= 1,00

gipsowej z wykonaniem slepych otworow w podiozu z

2.Wykonanie otworow w plycie gipsowej izolacyjne;j

szt

2,00

93

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50302-010-020

Puszki instalacyjne podtynkowe o Srednicy do 60 mm

pojedyncze

Charakterystyka Robot. Tablica: 0302
1.Przygotowanie zaprawy gipsowej lub

wapienno-cementowe;j

przewodoéw

3.Zamocowanie puszki do gotowego podtoza z
wyréwnaniem powierzchni

Dla kol.05-06:

4.Podtaczenie i przedzwonienie przewodow

krotnosé= 1,00

2.Wycigcie otworéw w puszkach do wprowadzenia rur i

szt

2,00

94

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50306-020-020

Lqczniki instalacyjne jednobiegunowe podtynkowe w
puszkach instalacyjnych

Charakterystyka Robot. Tablica: 0306
1.Rozmontowanie tacznikow lub przyciskow
2.Umocowanie do gotowego podtoza

3.Podtaczenie przewodow

4.Sprawdzenie dziatania

krotnosé= 1,00

szt

2,00
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95 | wg naktadow Wentylatory scienne szt 2,00
rzeczowych Charakterystyka Robot: Tablica: 0410
KNNR Dla kol.01:
50410-020-020 1.Wyznaczenie miejsca montazu
2.0sadzenie kotkow kotwiacych w podtozu
3.Umocowanie wentylatora do przygotowanego
podtoza
4.Podtaczenie przewodow regulatora
5.Sprawdzenie funkcjonalne pracy urzadzenia
Dla kol.02:
1.0sadzenie wentylatora wraz z kratka w otworze
wentylacy jnym
Dla kol.03-05:
1.Umocowanie aparatu
2.Podlaczenie przewodow
krotnosé= 1,00
11. Instalacja elektryczna zasilajaca 230 i 400V
1 2 3 5
96 | wg naktadow Wykucie recznie bruzd dla przewodow wtynkowych na m 42,00
rzeczowych podtozu z cegly
KNR Charakterystyka Robot. Tablica: 1001
4-031001-05-040 1.Trasowanie
2.Kucie z odbiciem warstwy tynku
3.Sprawdzenie wymiaréw bruzdy
Przy mechanicznym kuciu:
4. Montaz i demontaz zasilania sprzgtu
krotnosé= 1,00
97 | wg naktadow Mechaniczne przebijanie otworow o diugosci do 1/2 szt 6,00
rzeczowych cegly w Scianach lub stropach dla rur o srednicy do 25
KNR mm
4-031003-01-020 | Charakterystyka Robot: Tablica: 1003
1.Trasowanie otworow
2.Montaz i demontaz zasilania sprzgtu mechanicznego
3.Przebicie otworu
4.Sprawdzenie wymiarow
krotnosé= 1,00
98 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 m 18,00

rzeczowych
KNNR
50205-010-040

mm?2 uktadane p.t.w gotowych bruzdach w podtozu
innym niz beton YDYp 3x2,5

Charakterystyka Robot: Tablica: 0205

1.Rozwinigcie przewodow

2.0dmierzenie i ucigcie

3.Mocowanie przewodu do podtoza przy pomocy drutu
wiazatkowego, zaprawy

gipsowej

4.Otwieranie i zamykanie puszek, odgateznikow lub
skrzynek rozgat¢znych

krotnosé= 1,00
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99 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 48,00
rzeczowych mm2 w gotowych korytkach i na drabinkach, ukiadane
KNNR bez mocowanian - YDYp 3x2,5
50209-010-040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0209
1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i ucigcie
3.0Otwieranie i zamykanie puszek odgaleznikow i
skrzynek odgateznych
4.Utozenie przewodu w korytk ach i na drabinkach
Dla kol.04-05:
5.Umocowanie przewodoéw na uchwytach
bez§rubowych
krotnosé= 1,00
100 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 12,5 28,00
rzeczowych mm2 ukladane p.t.w gotowych bruzdach w podlozu
KNNR innym niz beton - YDY 5x2,5
50205-020-040 Charakterystyka Robot. Tablica: 0205
1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i ucigcie
3.Mocowanie przewodu do podtoza przy pomocy drutu
wiazatkowego, zaprawy
gipsowej
4.Otwieranie i zamykanie puszek, odgateznikow lub
skrzynek rozgat¢znych
krotnosé= 1,00
101 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 12,5 88,00

rzeczowych
KNNR
50212-020-040

mm?2 uktadane w listwach i kanatach
elektroinstalacyjnych - YDY 5x2,5
Charakterystyka Robot. Tablica: 0212

1.Rozwinigcie

2.0dmierzenie i ucigcie

3.Zdjecie pokryw z listew

4. Wprowadzenie przewodow do puszek lub
rozgateznikow

5.Zatozenie pokryw

krotnosé= 1,00
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50308-060-020

Charakterystyka Robot. Tablica: 0308
1.Rozmontowanie gniazda
2.Zamocowanie gniazda
3.Podtaczenie przewodow
4.Sprawdzenie dziatania

krotnosé= 1,00

1 2 3 5
102 | wg naktadow Przygotowanie podloza pod osprzet instalacyjny. szt 2,00
rzeczowych Mocowanie osprzetu na zaprawie cementowej lub
KNNR gipsowej z wykonaniem slepych otworow w podiozu z
50301-110-020 cegly
Charakterystyka Robot. Tablica: 0301
1.Trasowanie
Dla kol.01-03, 07-12:
2.Wykonanie §lepych otwor6w mechanicznie
Dla kol.04:
2.Wstrzeliwanie kotkow
Dla kol.05-06:
2.Ucigcie i przyspawanie plaskownika
3.Wykonanie konsolek i przyspawanie
4.0czyszczenie i pomalowanie konsolek i
ptaskownikow
Dla kol.07-09:
3.Wykonanie konsolek
4.0sadzenie konsolek
5.Pomalowanie konsolek
Dla kol.01-03:
3.0sadzenie kotkow rozporowych
Dla kol.13-14:
2.Wykonanie otworow w plycie gipsowej izolacyjne;j
lub w blasze
krotnosé= 1,00
103 | wg naktadow Puszki instalacyjne podtynkowe hwrmetyczne PK-4 z szt 1,00
rzeczowych pierscieniami odgaleznymi
KNNR Charakterystyka Robot. Tablica: 0302
50302-050-020 1.Przygotowanie zaprawy gipsowej lub
wapienno-cementowe;j
2.Wycigcie otworéw w puszkach do wprowadzenia rur i
przewodoéw
3.Zamocowanie puszki do gotowego podtoza z
wyréwnaniem powierzchni
Dla kol.05-06:
4.Podtaczenie i przedzwonienie przewodow
krotnosé= 1,00
104 | wg naktadow Gniazda instalacyjne wtyczkowe ze stykiem ochronnym, szt 1,00
rzeczowych bryzgoszczelne 3-biegunowe przykrecane.pod tynkiem .
KNNR Obciqzalnosc 16 A, przekroj przewodu do 2,5 mm2

12. Instalacja elektryczna o$wietlenia ewakuacyjnego
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105 | wg naktadow Wykucie recznie bruzd dla przewodow wtynkowych na m 48,00
rzeczowych podiozu z cegly
KNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1001
4-031001-05-040 1.Trasowanie
2.Kucie z odbiciem warstwy tynku
3.Sprawdzenie wymiaréw bruzdy
Przy mechanicznym kuciu:
4 Montaz i demontaz zasilania sprze¢tu
krotnosé= 1,00
106 | wg naktadow Mechaniczne przebijanie otworow o diugosci do 1/2 szt 6,00
rzeczowych cegly w Scianach lub stropach dla rur o srednicy do 25
KNR mm
4-031003-01-020 | Charakterystyka Robot: Tablica: 1003
1.Trasowanie otworow
2.Montaz i demontaz zasilania sprz¢tu mechanicznego
3.Przebicie otworu
4.Sprawdzenie wymiaréw
krotnosé= 1,00
107 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 m 58,00
rzeczowych mm2 ukladane p.t.w gotowych bruzdach w podlozu
KNNR innym niz beton YDYp 3x1,5
50205-010-040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0205
1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i ucigcie
3.Mocowanie przewodu do podtoza przy pomocy drutu
wiazatkowego, zaprawy
gipsowej
4.0Otwieranie i zamykanie puszek, odgateznikow lub
skrzynek rozgateznych
krotnosé= 1,00
108 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 m 132,00
rzeczowych mm2 w gotowych korytkach i na drabinkach, ukiadane

KNNR
50209-010-040

bez mocowanian - YDYp 3x1,5

Charakterystyka Robot: Tablica: 0209
1.Rozwinigcie przewodow

2.0dmierzenie i ucigcie

3.Otwieranie i zamykanie puszek odgateznikow i
skrzynek odgateznych

4.Utozenie przewodu w korytk ach i na drabinkach
Dla kol.04-05:

5.Umocowanie przewodow na uchwytach
bezsrubowych

krotnosé= 1,00
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109

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50502-020-090

Oprawy oswietleniowe przykrecane ewakuacyjne CUBE
Cu 503

Charakterystyka Robot: Tablica: 0502
1.Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy
2.Przygotowanie podtoza do zamocowania oprawy
3.Rozpakowanie oprawy

4.0czyszczenie oprawy

5.0twarcie i zamknigcie op rawy

6.0bcigcie i zarobienie koncoéw przewodow
7.Wyposazenie oprawy w zrodta §wiatta, zaptonniki i
sprawdzenie przed

zamontowaniem

8.Zamotowanie oprawy

9.Podtaczenie

10.Uzupehienie oprawy w odbtys$niki, ostony, siatki i
klosze

krotnos¢é= 1,00

kpl

15,00

13. Instalacja elektryczna wylacznikow pozarowych

2

3

110

wg nakladow
rzeczowych

KNR
4-031001-05-040

Wykucie recznie bruzd dla przewodow wtynkowych na
podtozu z cegly

Charakterystyka Robot. Tablica: 1001

1.Trasowanie

2.Kucie z odbiciem warstwy tynku

3.Sprawdzenie wymiaréw bruzdy

Przy mechanicznym kuciu:

4. Montaz i demontaz zasilania sprzgtu

krotnosé= 1,00

28,00

111

wg nakladow
rzeczowych

KNR
4-031003-01-020

Mechaniczne przebijanie otworow o diugosci do 1/2
cegly w Scianach lub stropach dla rur o srednicy do 25
mm

Charakterystyka Robot. Tablica: 1003

1.Trasowanie otworow

2.Montaz i demontaz zasilania sprzgtu mechanicznego
3.Przebicie otworu

4.Sprawdzenie wymiarow

krotnosé= 1,00

szt

2,00
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112 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 m 30,00
rzeczowych mm2 ukladane p.t.w gotowych bruzdach w podlozu
KNNR innym niz beton HDGs 2x1,5
50205-010-040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0205
1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i ucigcie
3.Mocowanie przewodu do podtoza przy pomocy drutu
wiazatkowego, zaprawy
gipsowej
4.Otwieranie i zamykanie puszek, odgaleznikow lub
skrzynek rozgat¢znych
krotnosé= 1,00
113 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 m 118,00
rzeczowych mm2 w gotowych korytkach i na drabinkach, ukiadane
KNNR bez mocowania HDGs 2x1,5
50209-010-040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0209
1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i ucigcie
3.0Otwieranie i zamykanie puszek odgaleznikow i
skrzynek odgateznych
4.Utozenie przewodu w korytk ach i na drabinkach
Dla kol.04-05:
5.Umocowanie przewodoéw na uchwytach
bez$rubowych
krotnosé= 1,00
114 | wg naktadow Przygotowanie podtoza pod osprzet instalacyjny. szt 2,00

rzeczowych
KNNR
50301-110-020

Mocowanie osprzetu na zaprawie cementowej lub
gipsowej z wykonaniem slepych otworow w podtozu z
cegly

Charakterystyka Robot. Tablica: 0301
1.Trasowanie

Dla kol.01-03, 07-12:

2.Wykonanie $lepych otworéw mechanicznie
Dla kol.04:

2.Wstrzeliwanie kotkow

Dla kol.05-06:

2.Ucigcie i przyspawanie plaskownika
3.Wykonanie konsolek i przyspawanie
4.0czyszczenie i pomalowanie konsolek i
ptaskownikow

Dla kol.07-09:

3.Wykonanie konsolek

4.0sadzenie konsolek

5.Pomalowanie konsolek

Dla kol.01-03:

3.0sadzenie kolkow rozporowych

Dla kol.13-14:

2.Wykonanie otworéw w plycie gipsowej izolacyjne;j
lub w blasze

krotnoscé= 1,00
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115 | wg naktadow Aparaty elektryczne o masie do 2,5 kg - przycisk p,poz. szt 2,00
rzeczowych Charakterystyka Robot: Tablica: 0406
KNNR 1.Wyznaczenie miejsca wbudowania
50406-010-020 2.Wykonanie otworow
3.0bsadzenie kotkdéw lub $rub rozporowych
4.Cze$ciowe rozebranie i ztozenie aparatu
5.Zamocowanie aparatu
6.Podtaczenie i oznaczenie przewodow
krotnosé= 1,00
14. Instalacja elektryczna sterowania manipulatorem 24 V AC kat.II
1 2 3 5
116 | wg naktadow Wykucie recznie bruzd dla przewodow wtynkowych na m 80,00
rzeczowych podtozu z cegly
KNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1001
4-031001-05-040 1.Trasowanie
2.Kucie z odbiciem warstwy tynku
3.Sprawdzenie wymiaréw bruzdy
Przy mechanicznym kuciu:
4 Montaz i demontaz zasilania sprze¢tu
krotnosé= 1,00
117 | wg naktadow Mechaniczne przebijanie otworow o diugosci do 1/2 szt 14,00
rzeczowych cegly w Scianach lub stropach dla rur o srednicy do 25
KNR mm
4-031003-01-020 | Charakterystyka Robot: Tablica: 1003
1.Trasowanie otworo6w
2.Montaz i demontaz zasilania sprz¢tu mechanicznego
3.Przebicie otworu
4.Sprawdzenie wymiarow
krotnosé= 1,00
118 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 m 105,00
rzeczowych mm2 ukladane p.t.w gotowych bruzdach w podlozu
KNNR innym niz beton YDY 2x1,5

50205-010-040

Charakterystyka Robot. Tablica: 0205

1.Rozwinigcie przewodow

2.0dmierzenie i ucigcie

3.Mocowanie przewodu do podtoza przy pomocy drutu
wiazatkowego, zaprawy

gipsowej

4.Otwieranie i zamykanie puszek, odgateznikow lub
skrzynek rozgat¢znych

krotnosé= 1,00
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119 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 m 224,00
rzeczowych mm2 w gotowych korytkach i na drabinkach, ukiadane
KNNR bez mocowania YDY 2x1,5
50209-010-040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0209
1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i ucigcie
3.0Otwieranie i zamykanie puszek odgaleznikow i
skrzynek odgateznych
4.Utozenie przewodu w korytk ach i na drabinkach
Dla kol.04-05:
5.Umocowanie przewodoéw na uchwytach
bez§rubowych
krotnosé= 1,00
120 | wg naktadow Podlqczenie zestawow nadtozkowych szt 35,00
rzeczowych Charakterystyka Robot: Tablica: 0406
Kal.ind. 1.Wyznaczenie miejsca wbudowania
2.Wykonanie otworow
3.0bsadzenie kotkdéw lub $rub rozporowych
4.Cze$ciowe rozebranie i ztozenie aparatu
5.Zamocowanie aparatu
6.Podtaczenie i oznaczenie przewodow
krotnosé= 1,00
15. Instalacja przywolawcza
1 2 3 5
121 | wg naktadow Wykucie recznie bruzd dla przewodow wtynkowych na m 86,00
rzeczowych podtozu z cegly
KNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1001
4-031001-05-040 1.Trasowanie
2.Kucie z odbiciem warstwy tynku
3.Sprawdzenie wymiaréw bruzdy
Przy mechanicznym kuciu:
4 Montaz i demontaz zasilania sprze¢tu
krotnosé= 1,00
122 | wg naktadow Mechaniczne przebijanie otworow o diugosci do 1/2 szt 14,00
rzeczowych cegly w Scianach lub stropach dla rur o srednicy do 25
KNR mm

4-031003-01-020

Charakterystyka Robot: Tablica: 1003

1.Trasowanie otworow

2.Montaz i demontaz zasilania sprz¢tu mechanicznego
3.Przebicie otworu

4.Sprawdzenie wymiardw

krotnosé= 1,00
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123

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50205-010-040

Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5
mm?2 uktadane p.t.w gotowych bruzdach w podtozu
innym niz beton YSLY 2X1,0

Charakterystyka Robot: Tablica: 0205
1.Rozwinigcie przewodow

2.0dmierzenie i ucigcie

3.Mocowanie przewodu do podtoza przy pomocy drutu
wiazatkowego, zaprawy

gipsowej

4.Otwieranie i zamykanie puszek, odgaleznikow lub
skrzynek rozgat¢znych

krotnosé= 1,00

96,00

124

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50209-010-040

Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5
mm2 w gotowych korytkach i na drabinkach, uktadane
bez mocowanian - YSLY 2x1,0

Charakterystyka Robot. Tablica: 0209
1.Rozwinigcie przewodow

2.0dmierzenie i ucigcie

3.0Otwieranie i zamykanie puszek odgaleznikow i
skrzynek odgateznych

4.Utozenie przewodu w korytk ach i na drabinkach
Dla kol.04-05:

5.Umocowanie przewodoéw na uchwytach
bez$rubowych

krotnosé= 1,00

224,00

125

wg nakladow
rzeczowych
Kal.ind.

Podlqczenie elementow instalacji przyzewowej
Charakterystyka Robot. Tablica: 0406
1.Wyznaczenie miejsca wbudowania
2.Wykonanie otworow
3.0bsadzenie kotkdéw lub $rub rozporowych
4.Cze$ciowe rozebranie i ztozenie aparatu
5.Zamocowanie aparatu
6.Podtaczenie i oznaczenie przewodow

krotnosé= 1,00

szt

40,00
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wg nakladow
rzeczowych
KNNR

50301-110-020

Przygotowanie podloza pod osprzet instalacyjny.
Mocowanie osprzetu na zaprawie cementowej lub
gipsowej z wykonaniem slepych otworow w podiozu z
cegly

Charakterystyka Robot. Tablica: 0301

1.Trasowanie

Dla kol.01-03, 07-12:

2.Wykonanie §lepych otwor6w mechanicznie
Dla kol.04:

2.Wstrzeliwanie kotkow

Dla kol.05-06:

2.Ucigcie i przyspawanie plaskownika
3.Wykonanie konsolek i przyspawanie
4.0czyszczenie i pomalowanie konsolek i
ptaskownikow

Dla kol.07-09:

3.Wykonanie konsolek

4.0sadzenie konsolek

5.Pomalowanie konsolek

Dla kol.01-03:

3.0sadzenie kotkow rozporowych

Dla kol.13-14:

2.Wykonanie otworow w plycie gipsowej izolacyjne;j
lub w blasze

krotnosé= 1,00

szt

38,00

127

wg nakladow
rzeczowych
KNNR

50302-010-020

Puszki instalacyjne podtynkowe o Srednicy do 60 mm
pojedyncze
Charakterystyka Robot. Tablica: 0302
1.Przygotowanie zaprawy gipsowej lub
wapienno-cementowe;j

2.Wycigcie otworéw w puszkach do wprowadzenia rur i
przewodoéw

3.Zamocowanie puszki do gotowego podtoza z
wyréwnaniem powierzchni

Dla kol.05-06:

4.Podtaczenie i przedzwonienie przewodow

krotnosé= 1,00

szt

38,00

128

wg nakladow
rzeczowych

KNNR
50409-020-020

Urzqdzenia tqcznosci wewnetrznej instalacji
przyzewowej - wskaznik pomieszczenia , przycisk
kasujacy , przycisk przywotawczy
Charakterystyka Robot. Tablica: 0409
1.Wyznaczenie miejsca wbudowania
2.Wykonanie otworow

3.0bsadzenie kotkéw lub $rub rozporowych
4.Czgséciowe rozebranie i ztozenie aparatu
5.Zamocowanie aparatu

6.Podtaczenie i oznaczenie przewodow

krotnosé= 1,00

szt

38,00
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129 | wg naktadow Urzqdzenia tqcznosci wewnetrznej instalacji szt 2,00
rzeczowych przyzewowej - centralka przyzewowa 10 numerowa
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0409
50409-010-020 1.Wyznaczenie miejsca wbudowania
2.Wykonanie otworow
3.0bsadzenie kotkdéw lub $rub rozporowych
4.Cze$ciowe rozebranie i ztozenie aparatu
5.Zamocowanie aparatu
6.Podtaczenie i oznaczenie przewodow
krotnosé= 1,00
130 | wg naktadow Urzqdzenia tqcznosci wewnetrznej instalacji szt 1,00
rzeczowych przyzewowej - proby i uruchomienie
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0409
50409-020-020 1.Wyznaczenie miejsca wbudowania
2.Wykonanie otworow
3.0bsadzenie kotkdéw lub $rub rozporowych
4.Cze$ciowe rozebranie i ztozenie aparatu
5.Zamocowanie aparatu
6.Podtaczenie i oznaczenie przewodow
krotnosé= 1,00
16. Instalacja elektryczna zasilania klimatyzatorow
1 2 3 5
131 | wg naktadow Wykucie recznie bruzd dla przewodow wtynkowych na m 65,00
rzeczowych podtozu z cegly
KNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1001
4-031001-05-040 1.Trasowanie
2.Kucie z odbiciem warstwy tynku
3.Sprawdzenie wymiaréw bruzdy
Przy mechanicznym kuciu:
4 Montaz i demontaz zasilania sprze¢tu
krotnosé= 1,00
132 | wg naktadow Mechaniczne przebijanie otworow o diugosci do 1/2 szt 2,00
rzeczowych cegly w Scianach lub stropach dla rur o srednicy do 25
KNR mm

4-031003-01-020

Charakterystyka Robot: Tablica: 1003

1.Trasowanie otworow

2.Montaz i demontaz zasilania sprz¢tu mechanicznego
3.Przebicie otworu

4.Sprawdzenie wymiarow

krotnosé= 1,00
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133 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 m 65,00
rzeczowych mm2 ukladane p.t.w gotowych bruzdach w podlozu
KNNR innym niz beton YDYp 3x2,5
50205-010-040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0205
1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i ucigcie
3.Mocowanie przewodu do podtoza przy pomocy drutu
wiazatkowego, zaprawy
gipsowej
4.Otwieranie i zamykanie puszek, odgaleznikow lub
skrzynek rozgat¢znych
krotnosé= 1,00
134 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 m 118,00
rzeczowych mm2 w gotowych korytkach i na drabinkach, ukiadane
KNNR bez mocowania
50209-010-040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0209
1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i ucigcie
3.0Otwieranie i zamykanie puszek odgaleznikow i
skrzynek odgateznych
4.Utozenie przewodu w korytk ach i na drabinkach
Dla kol.04-05:
5.Umocowanie przewodoéw na uchwytach
bez$rubowych
krotnosé= 1,00
135 | wg naktadow Podlqczenie klimatyzatorow szt 35,00
rzeczowych Charakterystyka Robot: Tablica: 0406
Kal.ind. 1.Wyznaczenie miejsca wbudowania
2.Wykonanie otworow
3.0bsadzenie kotkdéw lub $rub rozporowych
4.Cze$ciowe rozebranie i ztozenie aparatu
5.Zamocowanie aparatu
6.Podtaczenie i oznaczenie przewodow
krotnosé= 1,00
17. Instalacja elektryczna gniazd 230V stanowisk komputerowych
1 2 | 3 4 5
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136

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50110-040-040

Listwy elektroinstalacyjne z PCW
(nascienne,przypodiogowe i Scienne) przykrecane do
podioza ceglanego

Charakterystyka Robot: Tablica: 0110

1.Trasowanie

2.0dmierzanie i ucigcie listew

Dla kol.01:

3.Przygotowanie kleju

4.Zamocowanie listew do podloza z zastosowaniem
wszystkich czynno$ci

przewidziany ch instrukcja technologiczna klejenia

Dla kol.03-05:

3.Wykonanie $lepych otworow

4.0sadzenie kotkéw rozporowych

Dla kol.02-05:

5.Wiercenie otworow w listwach

6.Umocowanie listew za pomoca wkretow
7.Zmontowanie pozostatych elementéw taczonych i
pokryw

Uwaga:

1.Masg kleju nalezy przyja¢ zgodnie z projektem (Ip.23)
2.W przypadku montazu listew o szerokosci podstawy
do 20 mm do naktadow

robocizny nalezy zastosowa¢ wspotczynnik 0,8

krotnosé= 1,00

46,00

137

wg nakladow
rzeczowych

KNR
4-031003-01-020

Mechaniczne przebijanie otworow o diugosci do 1/2
cegly w Scianach lub stropach dla rur o srednicy do 25
mm

Charakterystyka Robot. Tablica: 1003

1.Trasowanie otworow

2.Montaz i demontaz zasilania sprzgtu mechanicznego
3.Przebicie otworu

4.Sprawdzenie wymiarow

krotnosé= 1,00

szt

8,00

138

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50209-010-040

Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5
mm2 w gotowych korytkach i na drabinkach, ukiadane
bez mocowania

Charakterystyka Robot. Tablica: 0209
1.Rozwinigcie przewodow

2.0dmierzenie i ucigcie

3.0Otwieranie i zamykanie puszek odgaleznikow i
skrzynek odgateznych

4.Utozenie przewodu w korytk ach i na drabinkach
Dla kol.04-05:

5.Umocowanie przewodéw na uchwytach
bezsrubowych

krotnosé= 1,00

186,00
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139 | wg naktadow Przygotowanie podloza pod osprzet instalacyjny. szt 11,00
rzeczowych Mocowanie osprzetu przez przykrecanie do kotkow
KNNR plastikowych osadzonychw podlozu z cegly
50301-020-020 Charakterystyka Robot: Tablica: 0301
1.Trasowanie
Dla kol.01-03, 07-12:
2.Wykonanie §lepych otwor6w mechanicznie
Dla kol.04:
2.Wstrzeliwanie kotkow
Dla kol.05-06:
2.Ucigcie i przyspawanie plaskownika
3.Wykonanie konsolek i przyspawanie
4.0czyszczenie i pomalowanie konsolek i
ptaskownikow
Dla kol.07-09:
3.Wykonanie konsolek
4.0sadzenie konsolek
5.Pomalowanie konsolek
Dla kol.01-03:
3.0sadzenie kotkow rozporowych
Dla kol.13-14:
2.Wykonanie otworow w plycie gipsowej izolacyjne;j
lub w blasze
krotnosé= 1,00
140 | wg naktadow Puszki z tworzywa sztucznego o wymiarach 75x75 i szt 11,00
rzeczowych 85x105 mm o 4 wlotach i polgczeniach przewodow o
KNNR przekroju do 4 mm?2
50303-040-020 Charakterystyka Robot: Tablica: 0303
1.Umocowanie puszek do gotowego podtoza
2.0dkrywanie i zamykanie puszek
3.Podtaczenie i przedzwonienie przewodow
krotnosé= 1,00
141 | wg naktadow Gniazda instalacyjne wtyczkowe ze stykiem ochronnym, szt 22,00
rzeczowych podtynkowe 2-biegunowe koncowe. Obciqzalnosé 10 A,
KNNR przekroj przewodu do 2,5 mm?2 - gniazda z blokadq
50308-010-020 Charakterystyka Robot: Tablica: 0308
1.Rozmontowanie gniazda
2.Zamocowanie gniazda
3.Podtaczenie przewodow
4.Sprawdzenie dziatania
krotnosé= 1,00
18. Instalacja strukturalna logiczno - telefoniczna
1 | 2 3 I
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142 | wg naktadow Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 m| 2870,00
rzeczowych mm2 w gotowych korytkach i na drabinkach, ukiadane
KNNR bez mocowania UTP 4x2x0,5 kat. SE
50209-010-040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0209
1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i ucigcie
3.0Otwieranie i zamykanie puszek odgaleznikow i
skrzynek odgateznych
4.Utozenie przewodu w korytk ach i na drabinkach
Dla kol.04-05:
5.Umocowanie przewodoéw na uchwytach
bez§rubowych
krotnosé= 1,00
143 | wg naktadow Podlqczenie przewodow do gniazd i patch-paneli szt 44,00
rzeczowych Charakterystyka Robot: Tablica: 0406
Kal.ind. 1.Wyznaczenie miejsca wbudowania
2.Wykonanie otworow
3.0bsadzenie kotkdéw lub $rub rozporowych
4.Cze$ciowe rozebranie i ztozenie aparatu
5.Zamocowanie aparatu
6.Podtaczenie i oznaczenie przewodow
krotnosé= 1,00
144 | wg naktadow Gniazda RJ-45 szt 22,00
rzeczowych Charakterystyka Robot: Tablica: 0308
KNNR 1.Rozmontowanie gniazda
50308-010-020 2.Zamocowanie gniazda
3.Podtaczenie przewodow
4.Sprawdzenie dziatania
krotnosé= 1,00
145 | wg naktadow Szafa dystrybucyjna wiszqca XLVD/19" 21 U z szt 1,00

rzeczowych
KNNR
50405-030-020

wyposazeniem
Charakterystyka Robot: Tablica: 0405
Dla kol.01-05:
1.Wykonanie otworow w podtoz u dla osadzenia
konstrukeji skrzynek i rozdzielnic
skrzyniowych
2.0sadzenie konstrukcji z rozdzielnica
Dla kol.06-10:
1.Ustawienie i przykrecenie rozdzielnicy wraz z
konstrukcja do gotowego
podtoza
Dla kol.01-10:
3.Czgéciowe rozebranie i ztozenie skrzy nek
4.Podlaczenie i oznaczenie przewodow

krotnosé= 1,00
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146 | wg naktadow Rury winidurowe o Srednicy do 47 mm ukltadane n.t. w 120,00
rzeczowych betonie
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0103
50103-040-040 1.Sprawdzenie droznos$ci rur
2.Cigcie
3.Potlaczenie rur
4. Wprowadzenie rur do puszek i innych elementow
instalacji
5.Umocowanie rur do podtoza
6.Umocow anie uchwytéw do podtoza
krotnosé= 1,00
19. Instalacja uziemiajaca
1 2 3 5
147 | wg naktadow Przewody izolowane jednozylowe wciqgane do rur. 160,00
rzeczowych Przewod o przekroju 35 mm2 LGy 35 Zo
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0201
50201-060-040 1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i ucigcie
3.Otwieranie i zamykanie puszek, odgaleznikéw lub
skrzynek rozgateznych
Uwaga:
W przypadku wciagania przewodow do kanalow
zamknigtych do naktadow robocizny
nalezy zastosowa¢ wspolczynnik 0,84
krotnosé= 1,00
148 | wg naktadow Rury winidurowe o Srednicy do 28 mm ukltadane n.t. w 40,00
rzeczowych betonie
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0103
50103-020-040 1.Sprawdzenie droznos$ci rur
2.Cigcie
3.Potlaczenie rur
4. Wprowadzenie rur do puszek i innych elementow
instalacji
5.Umocowanie rur do podtoza
6.Umocow anie uchwytow do podioza
krotnosé= 1,00
149 | wg naktadow Przewody izolowane jednozytowe ukiadane w gotowych 145,00

rzeczowych
KNNR
50202-020-040

korytkach. Przewod o przekroju 10 mm2 LGy 10 Zo
Charakterystyka Robot: Tablica: 0202
1.Rozwinigcie przewodow

2.0dmierzenie i ucigcie

3.Otwieranie i zamykanie pu szek, odgaleznikoéw lub
skrzynek rozgateznych

krotnosé= 1,00
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150 | wg naktadow Przewody izolowane jednozytowe uktadane w gotowych m 196,00
rzeczowych korytkach. Przewod o przekroju 10 mm2 LGy 4 zZo
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0202
50202-020-040 1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i ucigcie
3.Otwieranie i zamykanie pu szek, odgaleznikdéw lub
skrzynek rozgateznych
krotnosé= 1,00
151 | wg naktadow Aparaty elektryczne o masie do 2,5 kg - szyny szt 12,00
rzeczowych uziemiajqce
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0406
50406-010-020 1.Wyznaczenie miejsca wbudowania
2.Wykonanie otworow
3.0bsadzenie kotkoéw lub $rub rozporowych
4.Czgséciowe rozebranie i ztozenie aparatu
5.Zamocowanie aparatu
6.Podtaczenie i oznaczenie przewodow
krotnosé= 1,00
152 | wg naktadow Aparaty elektryczne o masie do 2,5 kg - objemki szt 20,00
rzeczowych uziemiajace
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 0406
50406-010-020 1.Wyznaczenie miejsca wbudowania
2.Wykonanie otworow
3.0bsadzenie kotkéw lub $rub rozporowych
4.Czgséciowe rozebranie i ztozenie aparatu
5.Zamocowanie aparatu
6.Podlaczenie i oznaczenie przewodow
krotnosé= 1,00
153 | wg naktadow Montaz koncowek kablowych przez zaciskanie, przekroj szt 4,00
rzeczowych zyt do 50 mm2 - do 35 mm?2
KNNR Charakterystyka Robot. Tablica: 1204

51204-030-020

1.Zalozenie na obrobiony koniec przewodu koncowki
Dla kol.01-05:

2.Zacisnigcie praska koncowki

Dla kol.06-10

2.Przylutowanie koncoéwki do przewodu

Dla kol.11-14:

2.Zabezpieczenie izolacji ponizej obrobionego konca
przewodu

3.Spawanie koncowki

krotnoscé= 1,00
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154 | wg naktadow Montaz koncowek kablowych przez zaciskanie, przekroj szt 20,00
rzeczowych zytdo 16 mm?2 - do 10 mm2
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1204
51204-020-020 1.Zalozenie na obrobiony koniec przewodu koncowki
Dla kol.01-05:
2.Zacis$nigcie praska koncowki
Dla kol.06-10
2.Przylutowanie koncowki do przewodu
Dla kol.11-14:
2.Zabezpieczenie izolacji ponizej obrobionego konca
przewodu
3.Spawanie koncowki
krotnosé= 1,00
20. Rozdzielnice elektryczne
1 2 3 5
155 | wg naktadow Konstrukcje wsporcze do 5 kg mocowane przez szt 2,00
rzeczowych spawanie, ilos¢ mocowarn - do 4
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1103
51103-070-020 1.Wyznaczenie miejsca montazu
2.Zamocowanie konstrukcji przez spawanie
krotnosé= 1,00
156 | wg naktadow Skrzynki lub rozdzielnice skrzynkowe o masie do 10 kg szt 7,00
rzeczowych wraz z konstrukcjq mocowana przez zabetonowanie do
KNNR podtoza

50405-010-020

TE-114,TB-114,TO-114,TS-114,TR-114,TA-114iTK-114
Charakterystyka Robot: Tablica: 0405
Dla kol.01-05:
1.Wykonanie otworow w podtoz u dla osadzenia
konstrukeji skrzynek i rozdzielnic
skrzyniowych
2.0sadzenie konstrukcji z rozdzielnica
Dla kol.06-10:
1.Ustawienie i przykrecenie rozdzielnicy wraz z
konstrukcja do gotowego
podtoza
Dla kol.01-10:
3.Czgsciowe rozebranie i zlozenie skrzy nek
4.Podlaczenie i oznaczenie przewodow

krotnosé= 1,00
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157

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
50405-010-020

Skrzynki lub rozdzielnice skrzynkowe o masie do 10 kg
wraz z konstrukcjq mocowana przez zabetonowanie do
podioza TE-124,TB-124,TO-124,TS-124,TR-124,TR-124
i TAS-124
Charakterystyka Robot. Tablica: 0405
Dla kol.01-05:
1.Wykonanie otworéw w podioz u dla osadzenia
konstrukeji skrzynek i rozdzielnic
skrzyniowych
2.0sadzenie konstrukcji z rozdzielnica
Dla kol.06-10:
1.Ustawienie 1 przykrecenie rozdzielnicy wraz z
konstrukcja do gotowego
podtoza
Dla kol.01-10:
3.Czgsciowe rozebranie i ztozenie skrzy nek
4.Podlaczenie i oznaczenie przewodow

krotnoscé= 1,00

szt

6,00

158

wg nakladow
rzeczowych
Kal.ind.

Podliqczenie przewodow pod rozdzielnice
Charakterystyka Robot. Tablica: 0404
1.Przygotowanie podtoza

2.Umocowanie elementow konstrukcji tablicy do
obudowy

Dla kol.01-04:

3.Montaz tablicy lub jej elementow
4.Podlaczenie i oznaczenie przewodow
5.Opisanie tablicy

krotnoscé= 1,00

szt

13,00

21. Pomiary elektryczne

2

3

4

159

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
51301-010-108

Sprawdzenie i pomiar obwodu elektrycznego niskiego
napiecia. Obwod o ilosci faz - 1

Charakterystyka Robot. Tablica: 1301

1.0kres$lenie obwodu

2.0gledziny instalacji

3.Sprawdzenie stanu potaczen w puszkach i tacznikach
4.0dtaczenie odbiornikow

5.Pomiar rezystancji izola cji i ciaglto$ci obwodu
6.Podlaczenie odbiornikow

krotnoscé= 1,00

pomiar

48,00
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160 | wg naktadow Sprawdzenie i pomiar obwodu elektrycznego niskiego pomiar 7,00
rzeczowych napiecia. Obwaod o ilosci faz - 3
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1301
51301-020-108 1.0kreslenie obwodu
2.0gledziny instalacji
3.Sprawdzenie stanu potaczen w puszkach i tacznikach
4.0dtaczenie odbiornikow
5.Pomiar rezystancji izola cji i ciagtosci obwodu
6.Podlaczenie odbiornikow
krotnosé= 1,00
161 | wg naktadow Sprawdzenie samoczynnego wylqczania zasilania. proba 2,00
rzeczowych Pierwsza proba dziatania wylqcznika
KNNR roznicowoprqdowego
51305-010-172 Charakterystyka Robot: Tablica: 1305
1.Wykonanie proby zadzialania wylacznika
roznicowopradowego testerem
instalacji
2.Sporzadzenie protokotu ze sprawdzenia zadzialania
wylacznika
krotnosé= 1,00
162 | wg naktadow Sprawdzenie samoczynnego wylqczania zasilania. proba 145,00
rzeczowych Nastepna proba dzialania wylqcznika
KNNR roznicowoprqdowego
51305-020-172 Charakterystyka Robot: Tablica: 1305
1.Wykonanie proby zadzialania wylacznika
réznicowopradowego testerem
instalacji
2.Sporzadzenie protokotu ze sprawdzenia zadzialania
wylacznika
krotnosé= 1,00
163 | wg naktadow Badania i pomiary instalacji uziemiajqcej. Uziemienie szt 2,00
rzeczowych ochronne lub robocze, pomiar pierwszy
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1304

51304-010-020

1.0gledziny dostgpnych czgsci instalacji
2.Rozkrgcenie lub roztaczenie potaczen ztacza
3.Pomiar rezystancji elementow instalacji
4.Wykonanie polaczen instalacji
5.Zabezpieczenie ztacza przed korozja

Dla kol.05; 06:

1.Pomiar skutecznosci zerowania

krotnosé= 1,00
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164 | wg naktadow

rzeczowych ochronne lub robocze za kazdy nastepny pomiar
KNNR Charakterystyka Robot: Tablica: 1304
51304-020-020 1.0gledziny dostgpnych czgsci instalacji

2.Rozkrecenie lub roztaczenie polaczen zlacza
3.Pomiar rezystancji elementdw instalacji

4. Wykonanie potaczen instalacji
5.Zabezpieczenie ztacza przed korozja

Dla kol.05; 06:

1.Pomiar skutecznosci zerowania

krotnosé= 1,00

Badania i pomiary instalacji uziemiajqcej. Uziemienie

szt

12,00
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